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Об’єкт дослідження — керовані магнітоелектричні системи з однією, 

двома і трьома ступенями свободи обертання ротору та системи управління 

ними, які призначені для роботи у якості виконавчих приводів у складі різно

манітних систем та приладів.

Мета роботи: створення принципів побудови магнітоелектричних сис

тем з екстремальними характеристиками і мінімізованими габаритами для 

складних та спеціальних умов експлуатації, а також створення відповідних ма

гнітоелектричних структур.

Основні методи досліджень: математичне і фізичне моделювання маг

нітоелектричних систем та магнітних полів, аналітичні та чисельні методи ро

зрахунку параметрів, елементи теорії автоматичного регулювання.

Сфера застосування: приладобудування, військова техніка, бортові сис

теми космічних апаратів.

В результаті проведення досліджень:

- розроблено принципи побудови та вибору параметрів магнітоелектрич

них машин з одно-, дво- та триступеневим ротором оптимальних за швидко

дією, з масо-габаритними показниками і енергоспоживанням.

- розроблено принципи побудови та структури керованих носіїв кінетич

ного моменту та систем управління ними для систем просторового орієнту

вання супутників;

- розроблено системи керування рухом роторів магнітоелектричних ма

ниш з однією, двома та трьома ступенями свободи обертання;

- розроблено структури одно-, дво- та триступеневих магнітоелектричних 

машин з екстремальними характеристиками, а також мініатюрних генераторів 

електричної енергії для автономних рухомих об’єктів.
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